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Objetivo

* Difundir en el dmbito mds amplio de la formacion profesional y en la industria la
robotica colaborativa, como disciplina con enorme potencial practico en los sectores
industrial y de servicios.

* Permitir al alumnado responsabilizarse de tareas vinculadas a la formacion en el
ambito de la robética colaborativa por medio de la metodologia del Aprendizaje a
través de la Ensefanza (Teaching by Learning - LdL-).

* Desarrollar materiales para la formacién y autoformacion en robética colaborativa
en el marco de la metodologia del Aula Invertida (Flipped Classroom) utilizando
recursos de las TIC.

* Elaborar una plataforma online de acceso abierto para alojar los materiales desarro-
llados, tanto en inglés como en espaiiol.

* Formar al alumnado y profesorado en la electromecdnica, programacion, sequridad
y aplicacion de los robots colaborativos.

Caracteristicas

Este proyecto ha sido realizado por alumnado perteneciente a diferentes ciclos
formativos del sector industrial y de servicios, con el propésito de difundir la tecnologia
de la robdtica colaborativa, asi como promover la reflexion sobre la utilidad, aplicabilidad,
seqguridad y el impacto de esta tecnologia en los ambitos profesionales que afectan
directamente al alumnado participante.

El alumnado de robética industrial ha participado en una accion formativa que ha
requerido su compromiso en la elaboracion de materiales didacticos de calidad y en la
colaboracion de actividades de difusién, asi como su profunda implicacion en un proyecto
de innovacion que ha supuesto una fuerte motivacion.

La coordinacion y supervision de las actividades ha sido realizada por el profesorado
participante.

UTILIDAD DEL PROYECTO

Para el alumnado:

Durante la elaboracion del proyecto les ha
permitido conocer una tecnologia puntera de
progresiva implantacién en la industria y en el
sector  servicios, desarrollar  actividades
relacionadas con su ciclo formativo y la robética
colaborativa y la elaboracion de materiales
para la formacién. Al alumnado de robética le
permite disponer de recursos online de libre
acceso para su autoformacién o refuerzo,
presentados en los idiomas inglés y espaiiol.

Para el profesorado:

Conocimiento de la robdtica colaborativa y
potenciales aplicaciones en su campo
profesional, formacién en dicha tecnologia,
colaborar en la elaboracion de materiales
didacticos y disponer de ellos para su uso
futuro.

Para el centro:
Ser un referente académico y profesional sobre
robotica colaborativa en un ambito internacional.



Productos alcanzados

s

* Plataforma Abierta de Formacion en robotica colaborativa en
dos idiomas: inglés y espaiiol.

* Preparacion de equipamiento didactico por medio de la
integracion de dispositivos con un robot colaborativo (sistema
de vision artificial, plataforma portatil, cinta transportadora
automatizada, utillaje de calibracion, pinza colaborativa, PLC de
comunicaciones, etc.).

» Contenidos incluidos en la plataforma:

a) Videotutoriales para la programacion de los robots
colaborativos.

b) Ejercicios de programacion planteados por dificultad,
desde los mas basicos hasta las funciones mas
avanzadas.

¢) Soluciones para algunos ejercicios de programacion
escogidos de cada nivel de complejidad.

d) Programas descargables y ejecutables de las soluciones
desarrolladas para algunos de los ejercicios planteados.

e) Documentacion sobre los aspectos esenciales de la
teoria y la practica de los robots colaborativos en forma
de presentaciones y tutoriales.
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