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Automatizar la deteccion de los defectos producidos en la soldadura laser con aportacion de material,
realizada entre el techo y laterales del vehiculo Polo fabricado en la factoria Volkswagen de Pamplona.

Para ello se deberan alcanzar los siguientes objetivos:

- Programar microprocesadores y DSP (procesador digital de sefiales) para el tratamiento de sefiales
analogicas.

- Desarrollar software para la deteccion de fallos por vision artificial.

- Conocer el mundo industrial en cuanto a programacion de robots para integrarlo en el ciclo de
Automatizacion y Robotica Industrial.

- Conocer los conceptos de soldadura laser y sus elementos.

- Conocer los principios del electromagnetismo para su aplicacion mediante corrientes de Eddy en
la deteccion en fallos de soldadura.
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El proyecto definitivo consta de:

- Robot con el multisensor para deteccion
de defectos.

- Multisensor: Sistema de deteccion de de-
fectos (compuesto por sensor Eddy, micro-
camara y encoder).

- Integracion en el control del proceso de
ensamblaje del vehiculo Polo, teniendo en
cuenta los tiempos de los ciclos de cada
proceso.

- Para el alumnado: Preparacion en la ro-
botica como parte importante de un sistema
automatico (programacion, disefnio en la
instalacion y seguridad).

- Para el centro: Dotacion de material para
la ensenanza de robotica, nuevas tecnolo-
gias (vision y tratamiento avanzado de
senales) y programacion de microprocesa-
dores (pic y DSP).

- Para la empresa: Establecer una relacion
estrecha con Volkswagen para temas de
intercambio de conocimiento tecnologico,
repuestos de robotica y Formacion en Cen-
tros de Trabajo.
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- Estacion con robot kuka para la supervision

de la soldadura con muestras soldadas del
Polo.

- Elaboracion de un multisensor con micro-

camara, sensores de Eddy (bobinas, hall y
GMR) y control de posicion (encoder).

- Hardware y software correspondiente al

sistema de deteccion de defectos de solda-
dura.
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